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1.  WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykona-
nia i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem badan i obstugi geodezyjnej w ramach
inwestycji ,BUDOWA OCZYSZCZALNI SCIEKOW W MIEJSCOWOSCI ZtOCIENIEC WRAZ
Z INFRASTRUKTURA TECHNICZNA”.

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robot
realizacji przedmiotowej inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.
1.2. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy wyznaczeniu
obiektéw i obejmuja:
e roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe przy wyznaczeniu siatki stupow
budynkow i obiektow,
e domiar usytuowania obiektéw na dziatce,
1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z definicjami zawartymi w
odpowiednich normach iwytycznych oraz okresleniami podanymi w STWIORB A.00
~Wymagania ogoélne”.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, bezpieczehstwo pracownikow i
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
niniejszg STWIORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w STWIORB A.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu obiektoéw i punktéw wysokosciowych wg zasad
niniejszej STWIORB sg m.in.:

e paliki drewniane o srednicy 5+8 cm i dtugosci 0,5+1,5 m,

» stupki betonowe,

« farba chlorokauczukowa

Inne materialy niezbedne do skutecznego przeprowadzenia zakresu robét zgodnie z
wymaganiami Zamawiajgcego, nawet jesli nie zostaty wyspecyfikowane a sg niezbedne do
kompletnego wykonania robét

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB A.00 ,Wymagania ogdlne”.
Uzywany sprzet powinien mie¢ wszelkie aktualnie wymagane dokumenty, dopuszczajgce go
do stosowania, potwierdzone przez dozor techniczny.

Stosowany sprzet powinien by¢ utrzymany w ciggtej sprawnosci technicznej, winien byé
nalezycie konserwowany a okresowe przeglady wykonane systematycznie i zgodnie z
przepisami, winny by¢ potwierdzone odpowiednimi dokumentami.

Sprzet powinien by¢ zawsze zabezpieczony przed uzyciem go przez osoby niepowotane,
nieodpowiednie czy nieprzygotowane do jego uzycia.

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktow gtéwnych oraz roboczych punktow
wysokosciowych bedg wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw wykonywane bedag specjalistycznym
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sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry,
dalmierze, tyczki, faty, tasmy stalowe).

4.  TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB A-00 ,Wymagania ogodlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dostarczenie na teren budowy w ramach oferowanej ceny
wszelkiego sprzetu i wszelkich materiatbw wymaganych w celu prowadzenia robot.

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednim srodkiem transportu.

Za ewentualng utrate i uszkodzenia odpowiada Wykonawca.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania dotycz gce wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w STWIORB A.00 ,Wymagania
0golne”.

Przed przystgpieniem do robot nalezy sprawdzi¢ czy istniejg odpowiednie warunki do ich
wykonywania; Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi
Instrukcjami GUGIK oraz innymi obowigzujgcymi przepisami.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gidwnych oraz reperoéw. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajgce wymagane prawem
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Menedzera Projektu o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu obiektow i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na
koszt Zamawiajgcego.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przez Managera Projektu.

Punkty gtdwne i punkty posrednie muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okres$lajgce ich
charakterystyke i potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw
pomiarowych.

5.2. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi budynkéw i pu nktéw wysoko sciowych

Punkty te powinny byé¢ zestabilizowane przy uzyciu palikébw drewnianych lub stupkow
betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych.

Maksymalna odlegtos¢é miedzy reperami roboczymi wzdtuz osi powinna wynosi¢ 50 m.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni biad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/ km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

5.3. Wyznaczenie obiektéw

Dopuszczalne odchylenie wytyczonej osi w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 5 mm. Rzedne niwelety nalezy wyznaczy¢ z dokiadnoscia do 2 mm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI

Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB A.00 ,Wymagania
ogolne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem obiektéw i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz innych obowigzujgcych przepisow.
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Jakiekolwiek odstepstwa od dokumentacji technicznej powinny by¢ uzgodnione z biurem
projektéw i udokumentowane zapisem dokonanym w dzienniku budowy i potwierdzonym
przez Menadzera Projektu.

7. OBMIAR ROBOT
Zgodnie z ustaleniami Kontraktu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjami producenta, niniejsza specyfikacja,
techniczng, ustaleniami indywidualnymi oraz pisemnymi decyzjami Inspektora Nadzoru.
Uznaje sie, ze roboty zostaly wykonane prawidtowo, jezeli wszystkie czynnosci wymienione w
pkt.6 zostaly ocenione pozytywnie.
Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru, w oparciu o przeprowadzone pomiary w
konfrontacji z dokumentacja projektowg (dokumentacja projektowa wykonawcy akceptowana
przez Inspektora Nadzoru przed rozpoczeciem prac), STWIORB i ustaleniami
indywidualnymi.
Odbiér koncowy odbywa sie po zakonczeniu wszystkich prac w danym obiekcie.
Uczestnikami odbioru sg Inspektor Nadzoru, Kierownik Budowy lub inny przedstawiciel
Wykonawcy, Podwykonawca.
Odbidr koncowy obejmuje co najmniej stwierdzenie:

[0 zgodnos¢ z dokumentacijg techniczna,

T prawidtowo$¢ wykonania robot

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodez. lub protokotu kontroli geodez., ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

Uznaje sie, ze roboty zostaly wykonane prawidtowo, jezeli wszystkie czynnosci wymienione w
pkt.2,5 i 6 niniejszej STWIORB zostaly ocenione pozytywnie.
Z czynnosci odbiorowych nalezy sporzadzi¢ protokét odbioru i dotgczy¢ go do dokumentacji
budowy.
Do odbioru korcowego Wykonawca obowigzany jest przygotowac

[ dziennik budowy,

[ deklaracje zgodnosci zastosowanych materiatdw, aprobaty techniczne, atesty,

[] recepty i ustalenia technologiczne jesli takie wystapity,

T wyniki pomiaréw kontrolnych, jesli takie byly wymagane w umowie, oraz badan,

wpisane do dziennika budowy,

[ protokoty odbioréw technicznych czesciowych

[ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
Protokot odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia kohcowego pomiedzy
zamawiajgcym a wykonawca.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Zgodnie z postanowieniami Kontraktu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978.
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK — 1983
Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK - 1979.
Whytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK - 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK — 1983

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pdzniejszymi zmianami).

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 kwietnia 1994 r. (Dz. U. z dnia 25 sierpnia 1994 r. Nr 89,
poz. 414 z pbzniejszymi zmianami)

Ustawa o badaniach i certyfikacji z dnia 3 kwietnia 1993 r. (Dz. U. z dnia 28 czerwca 1993 r.
Nr 55, poz. 250 z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2002 r.
(Dz. U. nr 75 Poz. 690) w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢
budynki i ich usytuowanie (z pézniejszymi zmianami)

Ustawa o systemie oceny zgodnosci, akredytacji oraz zmianie niektorych ustaw z dnia 28
kwietnia 2000 r. (Dz. U. z dnia 25 maja 2000 r. Nr 43, poz. 489 z pdzniejszymi zmianami)
Ustawa o0 ogollnym bezpieczenstwie produktéw z dnia 22 stycznia 2000 r. (Dz. U. z dnia 7
marca 2000 r. Nr 15, poz. 179)

Ustawa Kodeks Cywilny z dnia 23 kwietnia 1964 r. (Dz. U. z dnia 18 maja 1964 r. Nr 16, poz.
93 z pbzniejszymi zmianami)

Ustawa o ochronie niektérych praw konsumentéw oraz do odpowiedzialnosci za szkode
wyrzgdzong przez produkt niebezpieczny z dnia 2 marca 2000 r. (Dz. U. z dnia 31 marca 2000
r. Nr 22, poz. 271)
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